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PUDU CC1 Pro

Kl-gestutzt Autonom -Reinigung Roboter




Uber PUDU



PUDU CC1 Pro

Kl-gestutzter autonomer Reinigungsroboter

Der Reinigungsroboter PUDU CC1 baut auf dem robusten Design des PUDU CC1 auf und integriert
fortschrittliche KI-Wahrnehmungs- und Steuerungssysteme, um einen vollautomatischen

Reinigungsprozess mit geschlossenem Regelkreis zu ermoglichen.

Der CC1 Pro verwaltet autonom den gesamten Reinigungszyklus — von der Erkennung verschmutzter
Bereiche und der adaptiven Anpassung der Reinigungsintensitat bis hin zur Echtzeit-Bewertung der
Sauberkeit und Selbstiberwachung der Reinigungskomponenten — und I6st damit das seit langem

bestehende Problem der Standardisierung der letzten Phasen der gewerblichen Reinigung.

Mit Funktionen wie automatischer Wasserbeftullung und -ablass, Selbstladefunktion,
Unterbrechungsfortsetzungsfunktion und Mehrgeschossbetrieb optimiert CC1 Pro den
Reinigungsablauf, reduziert manuelle Eingriffe erheblich und sorgt fur gleichbleibende

Reinigungsergebnisse.
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Produkteinfuhrung
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Produktspezifikationen

Betriebsspannung

DC 23V~29,2V

Batterietyp

Lithium-Eisenphosphat-Batterie (LiFePO.)

Batteriekapazitat

50 Ah

Ladezeit

Ca.3h

Betriebsdauer

Scheuern: 5 h; Kehren C Staubsaugen: 5 h; Teppichstaubsaugen: 4 h; Leises
Wischen: 9 h

Reinigungsfunktionen

Kehren, (Teppich-)Staubsaugen, Staubwischen, Schrubben

Gewicht 75 kg (165,35 Ibs)
Abmessungen 629 x 552 x 695 mm (24,76 x 21,73 x 27,36 Zoll)
Display 10,1-Zoll-LCD-Bildschirm
Navigation LiDAR + visuelle Fusionsortung

Fahrgeschwindigkeit

0,2 m/s ~ 1,2 m/s (0,66 ft/s ~ 3,94 ft/s) (einstellbar)

Gerauschpegel

<70dB

Min. Bodenfreiheit

70cm

Schwellenuberwindungshohe

20 mm (0,79 Zoll) (ohne Reinigungsmodus), 8 mm (0,31 Zoll) (mit Reinigungsmodus)

Max. Steigwinkel

8° (Nicht-Reinigungsmodus), 3° (Reinigungsmodus)

Nutlberquerungsbreite

35 mm (1,38 Zoll) (ohne Reinigungsmodus), 20 mm (0,79 Zoll) (mit Reinigungsmodus)

Reinigungsbreite (mit Seitenburste)

500 mm

Reinigungsleistung

700-1000 m2/h (837,19-1195,99 y2/h) (Reinigung der gesamten Flache)
1500-3000 m3/h (1793,99-3587,97 yd2/h) (Spotreinigung)

Staubbehélterkapazitat

2,51(0,66 gal) /61 (1,59 gal) (Staubbeutel)

Wassertankkapazitat

Frischwassertank: 15 | (3,96 gal), Schmutzwassertank: 15 | (3,96 gal)

Kommunikation

Unterstutzt 4G, WLAN, Bluetooth, E-Gate C Aufzugssteuerung (optional)

Automatisches Aufladen C
Wasserauffullung/Entleerung

Unterstutzt (erfordert optionale Dockingstation)

Schutzart (IP)

IPX4




Produktmerkmale

Uber PUDU




PUDU VSLAM+

Unbegrenzt durch den Raum, unubertroffen in Sachen Sauberkeit

Das System vereint die Technologien PUDU VSLAM und LiDAR
SLAM und bietet prazise Kartierung und stabile Navigation — ganz
ohne Markierungen. Es zeichnet sich in Umgebungen mit wenigen
Merkmalen und komplexen Umgebungen aus und gewéhrleistet
zuverlassige Leistung an Orten wie U-Bahn-Stationen, Flughafen
und

Lagerhausern, wo herkdmmliche Einsatzmethoden nur begrenzt
maoglich sind.

In Kombination mit einem KI-Spot-Scrubbing-Modus verbindet der
CC1 Pro Umgebungswahrnehmung mit Echtzeit-
Entscheidungsfindung, um Flachen von 5.000 bis 8.000 m2 in einem

einzigen Durchgang zu reinigen.

Es wurde fur komplexe, stark frequentierte Umgebungen wie
Gewerbekomplexe, Verkehrsknotenpunkte, Krankenhauser und
Industriestandorte entwickelt und sorgt in jedem Szenario fur eine

intelligentere und effizientere Reinigung.



Kl-Spot-Scrubbing

Gezielte Reinigung fur Prazision und Effizienz

Dank bildbasierter KI-Erkennung erkennt das System wahrend
seiner Patrouille hdufige Nassflecken wie Kaffeeflecken, SoRen und

Pfutzen und erstellt sofort optimale
Reinigungsrouten und verbessert die allgemeine Intelligenz und

Reaktionsfahigkeit des Betriebs.

Dank Kl-gestutzter Zeitplanung und dynamischer Routenplanung
wird die Scheuereffizienz um bis zu 3> gesteigert, wodurch eine
Reinigungsleistung von 1500-3000 m2/h erreicht wird, vergleichbar

mit gro3flachigen

Bodenreinigungsmaschinen vergleichbar ist.




Kl-gesteuerte Reinigungsintensitat

Adaptive Strategie fur optimale Reinigung

Bei hartnackigen Flecken wird die Reinigungsleistung automatisch
erhoht, um eine grindlichere Reinigung zu erzielen.

AuBerdem Uberwacht sie die Sauberkeit des Bodens und passt den Reini
, um in sauberen Bereichen Batterie zu sparen, und wechselt in

schmutzigen Bereichen in den Tiefenreinigungsmodus, um eine
optimale Leistung zu erzielen.

Das System erkennt automatisch die Bodenbelage. Auf harten
Oberflachen verwendet es einen Kehr- und Saugmodus fir eine
effiziente Entfernung von Staub und Schmutz, wahrend es auf

Teppichen in den reinen Saugmodus wechselt

, um Verwicklungen zu vermeiden und den Stoff zu schitzen.



Kl-Echtzeit-Erkennung der Reinigungsleistung

Hinteres KI-Sichtsystem zur Echtzeit-
Uberwachung der Reinigungsleistung

Der CC1 Pro verfugt Uber die weltweit erste hintere Kl-Kamera,
die die Reinigungsleistung in Echtzeit iUberwacht und bewertet.
Sie erkennt verbleibende Flecken, I8st eine erneute Reinigung
der Stelle aus und erstellt nach jeder Aufgabe Heatmaps, um
einen klaren Uberblick Uiber die Reinigungsergebnisse zu

erhalten.




Selbstuberwachung von Kl-Komponenten

Echtzeit UberwachungBeseitigt
Reinigungsineffizienzen

Das hintere Kl-Sichtsystem des CC1 Pro sorgt fur eine effektive
Bodenreinigung und tGberwacht die Reinigungskomponenten in
Echtzeit.

Mit hochpréaziser Bilderkennung erkennt es Probleme wie
Schmutzansammlungen an Blrsten oder Abziehern, die

Bodenstreifen oder Wasserriickstande hinterlassen kbnnen.

Wenn ein Problem erkannt wird, reagiert das System sofort, indem es
Markierung auf der Karte, Versand von Benachrichtigungen,

Einleitung einer Nachreinigung oder Auslésung eines

Selbstreinigungszyklus*. Dies verhindert Sekundarverschmutzungen

und gewahrleistet eine gleichbleibende Reinigungsqualitét.

*Dieser Prozess wird in einer spateren Version verfugbar sein.



Kl-gesteuerte Wahrnehmung

Umfassende Sicherheitsabdeckung

Der CC1 Pro verfugt tiber ein Kl-gesteuertes Wahrnehmungssystem
(Multi-Sensor-Fusion), das sowohl statische als auch

dynamische Hindernisse erkennt und so die Anpassungsfahigkeit und

Sicherheit wahrend der Reinigung erheblich verbessert.

Er verfugt Uber eine dynamische Hindernisvermeidung, um eine umfasse
Reinigungsabdeckung auch in komplexen Umgebungen gewahrleistet.

Das Erkennungsmodell entwickelt sich kontinuierlich weiter, erweitert
seine Fahigkeit, mehr Hindernisse zu erkennen, passt sich an
verschiedene Szenarien an und verbessert so die allgemeine Intelligenz

und Effizienz des Systems.




Vielseitige Reinigung

All-in-One-Reinigungslosung
Kombiniert Kehren, Schrubben, Staubsaugen und Staubwischen in einem
multifunktionalen System.

Vier Reinigungsmodi:

e Standard-Kehrmodus

e Scheuermodus

* Teppichstaubsaugmodus
* Leiser Wischmodus

e KI-Fleckenreinigungsmodus

=y

Kehren Schrubben

N o

Staubwischen
Staubsaugen



Vielseitige Reinigung

Kantenreinigung Geeignet fur verschiedene Bodenarten

Dank fortschrittlicher intelligenter Navigation folgt die
Seitenbirste des CC1 Pro prazise den Wéanden und

Geeignet fur verschiedene Bodenbelage und
Hartegrade in Innenraumen. Ob essichum harte
und entfernt so effektiv Staub und Schmutz Boden oder weiche

selbst engsten Stellen entfernt. Teppiche, der CC1 Pro passt sich muhelos an.



Messbare Reinigung

Daten in umsetzbare Erkenntnisse umwandeln

Abfall-Hotspot-Karte: Hebt Bereiche mit der starksten Abfallansammlung
hervor und ermdoglicht so eine préazise Planung der Reinigungsvorgange.

Heatmap zur Reinigungsleistung: Markiert hartnackige Flecken, die nach
mehreren Reinigungszyklen zuriuckbleiben, und hilft so bei der manuellen

Inspektion und weiteren Reinigung.

Betriebs-Dashboard: Visualisiert wichtige Kennzahlen —
Aufgabenausfuhrung und Fertigstellungsraten, Wartungshéaufigkeit — und

gibt Echtzeit-Warnmeldungen bei Anomalien an Geréaten aus.
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Upgrade des Reinigungssystems

Optimierung der inneren Reinigungsstruktur

Entspricht den Normen IEC 63327
Verbesserte Haltbarkeit und Wartung: Selbstreinigende Birsten,
konturfolgende Burstenfacher und grofRe Metallfilter verbessern die

Benutzerfreundlichkeit erheblich.

Verbesserte Reinigungsleistung: Erhohter Wasserdurchfluss,
verbesserte Ventilatorabsaugung und schnellere Biurstenrotation




Dockingstation

Automatisches Nachfullen und Ablassen von Wasser:

Ausgestattet mit einem integrierten Wasser- und Stromsystem, full
automatisch Wasser nach und entleert sich, was eine bequeme und

effiziente Reinigung der Dockingstation ermdoglicht.

Automatisches Aufladen:

Nach Abschluss einer Aufgabe kehrt der CCl1 Pro
automatisch zur Ladestation zuriuck, um sich
aufzuladen, wodurch eine langere Laufzeit

gewaéhrleistet ist.




Mobiler Wassertank

Keine Anderungen an der Wasserleitung

Feste Dockingstationen in Kombination mit diesem mobilen Wassertank machen

Anderungen an den Wasserleitungen tberflussig — einfach anschlieRen und
loslegen.

Der mobile Wassertank verfugt Uber ein ausreichendes Fassungsvermogen mit
einem 30-Liter-Frischwassertank und einem 30-Liter-Abwassertank, wodurch
genugend Wasser fur zwei vollstandige Zyklen des CC1 Pro zur Verfiigung steht.

@
Wenn das Frischwasser aufgebraucht ist oder der Abwassertank voll ist, werden die Benutzer durg inte
Warnmeldungen in der mobilen App und auf der Startseite des Roboters darauf, L

den mobilen Wassertank manuell nachzufullen.

e —

.



Modulares Design

Schnelle Bereitstellung C Einfache Wartung

Das modulare Design ermoglicht eine schnelle
Montage und Demontage der
Reinigungskomponenten in nur einer Minute,
wodurch nahtlose Funktionswechsel moglich sind

und der Reinigungsprozess vereinfacht wird.




Produktwert

Uber PUDU



Produktwert

Intelligentere Effizienz, gezielter Personaleinsatz

Dank Kl-gesteuerter adaptiver Reinigungsstrategien erledigt der Roboter selbststandig
haufig wiederkehrende Aufgaben. Dadurch kdnnen sich die Mitarbeiter auf

detailliertere, entscheidungsbasierte Arbeiten konzentrieren, was die allgemeine

betriebliche Effizienz steigert.

Integrierte Sicherheit, sorgenfreier Betrieb

Mit 360°-Wahrnehmung und Multisensor-Fusion erkennt und umféhrt das System
Hindernisse prazise und gewahrleistet so einen reibungslosen Betrieb in dynamischen
Umgebungen. Es minimiert das Risiko von Kollisionen und Fehlern und unterstitzt

eine sichere und zuverlassige tagliche Reinigung.




Produktwert

Umweltbewusstes Design, intelligentere
Ressourcennutzung

Dank intelligenter Energieverwaltung und smarter Ressourcenzuweisung passt der
Roboter die Intensitat nur dort an, wo es erforderlich ist, und reduziert so den Energie-
und Wasserverbrauch bei gleichbleibender Reinigungsleistung fur einen nachhaltigen

Betrieb.

Insight-gesteuertes, intelligenteres Reinigungsmanagemen

Echtzeit-Dashboards visualisieren wichtige Kennzahlen wie Aufgabenabschluss,
Fehlermeldungen und Reinigungs-Heatmaps und liefern Teams umsetzbare
Erkenntnisse zur Leistungsoptimierung, schnellen Fehlerbehebung und Umstellung

von reaktivem auf proaktives Reinigungsmanagement.







Revolutionierung von zehn wichtigen Branchen mit intelligenten Roboterlésungen

Lebensmittel C Getranke Gastgewerbe Einzelhandel Industrieanlagen Gesundheitswesen

Wohn- und Birogebaude Bildung Unterhaltung C Sport Transport und damit verbundene Offentlicher Dienst

Dienstleistungen



Produktubersicht
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Uber uns

Pudu Robotics, ein weltweit fuhrendes Unternehmen im Bereich
Servicerobotik, hat es sich zur Aufgabe gemacht, die Produktivitat
und den Lebensstandard der Menschen durch innovative
Robotertechnologie zu verbessern.

Mit Schwerpunkt auf der Forschung, Entwicklung, Herstellung und
dem Vertrieb von Servicerobotern konzentriert sich PUDU auf drei
Kerntechnologien: Mobilitat, Manipulation und kinstliche
Intelligenz. PUDU hat eine Vorreiterrolle bei der Entwicklung einer
umfassenden Palette spezialisierter, halbhumanoider und
humanoider Roboterprodukte in der Branche ibernommen.

Derzeit bietet PUDU drei Produktlinien an: Serviceroboter,
gewerbliche Reinigungsroboter und industrielle Lieferroboter, die in
zehn wichtigen Branchen eingesetzt werden, darunter Lebensmittel
und Getranke, Einzelhandel, Gastgewerbe, Gesundheitswesen,
Unterhaltung und Sport, Industrieanlagen, Bildung und mehr. Bis
heute hat PUDU uber 90.000 Einheiten erfolgreich in verschiedene
Markte ausgeliefert und ist in mehr als 60 Landern und Regionen
weltweit vertreten.
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Melilensteine

Uber 70
Millionen

Kilometer, die von
Servicerobotern zuriickgelegt
wurden

Uber 547
Millionen

Quadratmeter, die von
Reinigungsrobotern gereinigt
wurden

70.750

Stunden an Aufgaben, die von
industriellen Lieferrobotern
ausgefuhrt wurden

PuduBot

Grundung in Shenzhen

PUDU CC1

KettyBot FlashBot

30.000

Tochtergesellschaft in Chengdu als
zweites Forschungs- und
Entwicklungszentrum von Pudu
gegrundet

Erste Fabrik von Pudu in Dongguan,
China, gegriindet

PUDU D1 PUDU Al

SwiftBot

56.000

PUDU D7 PUDU DH11
PUDU T300
PUDU SH1 PUDU MT1
PuduBot 2 KettyBot Pro BellaBot Pro
80.000

Fer‘tigstellun?‘ der Superfabrik
inJiangsu, China

PUDU D9

FlashBot Ma

FlashBot Arm

90.000

Kumulierte Lieferungen von PUDU-Robotern



Produktionsstatte

e Pudu Robotics hat drei Kernfabriken in Jianhu (Yancheng), Tongxiang (Jiaxing) und Dongguan in China errichtet.
auf einer Flache von tber 100.000 m>.
* Mit umfassenden Lieferketten und robusten Produktionskapazitaten stellen diese Fabriken sicher, dass wir schnell auf die Marktanforderungen reagieren konnen.

* Bei voller Auslastung werden sie voraussichtlich 150.000 Einheiten pro Jahr produzieren und damit den globalen Markt fur Servicerobotik stark unterstutzen.

* Fabrik in Dongguan

* Jianhu-Fabrik in Yancheng Zum Abspielen des Videos

klicken

* Fabrik Tongxiang in Jiaxing



Auszeichnungen und Ehrungen

Pudu Robotics hat Anerkennung von Organisationen und Institutionen aus verschiedenen Branchen erhalten.
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Red Dot Award: Red Dot Award: Internationale Design iF DESIGN AWARD 2023 C e P Aner] Fast Company
_Best of the Best” Produktdesign 2023 C 2025 Excellence Awards 2025 Innovation by Design Awards
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A Professional mpvmlc_m
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Unter den Top 25 der WIPO Horeca New Business Gewinner der Commercial Kitchen
IFSA Awards

Global Awards CES Innovation Awards IFEX-Innovationspreise Models Awards Innovation Challenge
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Globale Zertifizierungen I I

Die gesamte Produktpalette der Roboter von Pudu Robotics verfugt weltweit Giber die folgenden Zertifizierungen.
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Patente und Marken

Pudu Robotics halt weltweit 1.684 Patente, einschliel3lich angemeldeter Patente. Dartber hinaus verfigen wir Uber 1.304 weltweite Markeneintragungen

in Uber 50 Landern und Regionen.
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